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1. WSTEP

1. 1 Przedmiot 8T

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
dla zadania : ,, Budowa drog osiedlowych w klasie ulic dojazdowych wraz z kanalizacja deszczows w m.
Nowe Proboszczewice, gm. Stara Biala, powiat plocki” w zakresie rob6t kanalizacji deszczowej w ulicy
Cisowej.

1. 2 Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania dla kanalizacji deszczowej.
1. 3 Zakres rob6t sanitarnych

13.1 Kanalizacja deszczowa.

1.4 Klasyfikacja rob6t wg Wspélnego Slownika Zamoéwien ( CPV )

Dzial  45000000-7 Roboty budowlane
Grupy Klasy Kategorie Opis
452000009 Roboty  budowlane w  zakresie

wznoszenia  kompletnych  obiektow
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w
zakresie inzynierii ladowej i wodnej

45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy
rurociagéw, linii  komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog,
lotnisk i kolei, wyréwnanie terenu

45232400-6 Roboty budowlane w zakresie Sciekow

45232410-9 Roboty budowlane w zakresie budowy
kanalizacji §ciekowych

452324604 Roboty sanitarne

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASNOSCI WYROBOW I MATERIALOW

2.1 Zastosowane materialy

Materialy stosowane do wykonania robot objetych niniejsza specyfikacja musza by¢ zgodne z
parametrami technicznymi, wiasno$ciami eksploatacyjnymi i miejscem wbudowania okreslonymi w opisie
technicznym. Polaczenia rur na uszezelki gumowe. :

2.2 Skladowanie materialow

Materialy, urzadzenia i maszyny nalezy przechowywal na wygrodzonym i strzezonym terenie
przystosowanych do tego celu, i o§wietlonym. Transport i skladowanie rur i ksztaltek musi by¢ prowadzony
przy ciaglej obserwacji, tak aby, wyroby nie byly poddane zadnym szkodom. Wyroby z tworzyw sztucznych
zabezpieczy¢ przed dziataniem na nie zewnetrznych warunkéw panujacych podczas procesu skladowania i
budowy. Rury i ksztaltki nie powinny mie¢ kontaktu z zadnym innym materiatem, ktéry moglby uszkodzié
fworzywo sztuczne i zmieni¢ ich wlasciwosci. Powierzchnia skltadowania musi by¢ plaska, wolna od kamieni i
ostrych przedmiotow. Maksymalna wysokoé¢ skiadowania 1,5 m. Przy skladowaniu w stertach nalezy
stosowaé boczne wsporniki drewniane lub wylozone drewnem w maksymalnych odstepach co 1,5 m. Gdy nie
jest mozliwe podparcie rur na calej dlugosci uklada¢ na fatach drewnianych szeroko$ci min. 5 cm i takiej
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wysokosci aby kielich nie lezat na ziemi. Kielich rur winny byé wysunigte tak, aby wyzsza warstwa nie
spoczywata na nich. Zaslepki rur zdejmowac bezposrednio przed montazem.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry gwarantuje bezpieczne
wykonanie montazu i nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych rob6t . Sprzet
uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez inspektora
nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez inspektora nadzoru.

Sprzet bedacy whasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodk6éw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych rob6t i wlasciwosci przewozonych materialébw oraz gwarantowaé
beda bezpieczefistwo na drogach publicznych oraz nie spowoduja uszkodzenia drog i infrastruktury
wystepujacej w pasie drogowym. Przy transporcie nalezy stosowa¢ si¢ do zalecen producenta materialow.

5, WYKONANIE ROBOT

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostang, jesli wymagad tego bedzie inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od edpowiedzialnoéci za ich doktadno$é.

Decyzje inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdw robét beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze
w normach i wytycznych.

Polecenia inspektora nadzoru beda wykonywane nie pézZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania roboét. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

Poszczegolne etapy wykonanych prac beda kontrolowane. Z kazdej kontroli sporzadzony bedzie
protokél. Ewentualne niezgodnosci wykonanych robot beda usuwane na koszt Wykonawcy w terminie
wyznaczonym przez Inwestora

6. OBMIAR ROBOT

Obmiar robo6t bgdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacjy
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce.

7. ODBIOR ROBOT

7.1 Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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7.2 Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru rob6t dokonuje inspektora nadzoru.

Gotowos$é danej czeéci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
inspektora nadzoru.

Jakos¢ i ilosé robot ulegajacych zakryciu ocenia inspektora nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, W
konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

7.3 Odbior czgsciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilodci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czgsciowego
robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. Odbioru robét dokonuje inspektora
nadzoru, przedstawiciel Wodociagéw 1 Wydzialu Gospodarki Komunalnej i Ochrony Srodowiska Urzedu
Miasta Plocka .

7.4 Odbiér ostateczny robét

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakoficzenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
inspektora nadzoru.

Odbiér ostateczny robo6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru zakohczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci
inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przediozonych dokumentéw, wynikdéw badah i pomiaréw, ocenie wizualne] oraz zgodnosci wykonania robdt z
dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych i
robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robot uzupelniajacych lub w
robotach wykofczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako§¢ wykonywanych robGt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektows i ST z uwzglednieniem tolerancji
i niec ma wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczehstwo ruchu, komisja dokona
potracef, ocenigjac pomniejszong warto§¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagaf przyjetych w
dokumentach umowy. ‘

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokol odbioru
ostatecznego robodt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje projektowa budowlana z naniesionymi zmianami oraz projektowa wykonawcza,
2. szczegotowe specyfikacie techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub
zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaly),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST, iew. PZ],



